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SYNTHÈSE 

CPL 1   LES ASSEMBLAGES REALISANT UNE LIAISON ENCASTREMENT 

1  EXPRESSION FONCTIONNELLE DU BESOIN 

 

 Fonctions à assurer 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Réaliser une liaison 
encastrement entre 2 
ensembles 
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SYNTHÈSE 

2  LA CONSTRUCTION D’ASSEMBLAGES DEMONTABLES 

L’approche des solutions constructives est conduite ici à partir de la nature des principales surfaces en contact. Surfaces planes, cylindriques, 

coniques… 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Choisir les 
surfaces 

de mise en 

position 

 

 

 

 

 

 Solution constructive 1  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Solution constructive 2  
 

Solution constructive 3  
 

Solution constructive 4  
 

Solution constructive 5 
 

Solution constructive 6  
 

Solution constructive 7  
 

Solution constructive 8  
 

Solution constructive 9  
 

Solution constructive 10  
 

Solution constructive 11  
 

Solution constructive 12  
 

Solution constructive 13  
 

Solution constructive 14  
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SYNTHÈSE 

3  ANALYSE DES SOLUTIONS CONSTRUCTIVES 

Solution constructive 1 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

Les surfaces de 
contact planes 
participant à la mise 
en position de (40) 
sur (9) sont : 
-Plan40 ; 
-Plan9. 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
-Suivant l’axe x ; 
 
-Suivant l’axe z ; 

 
-Autour de l’axe y. 

Le maintien en 
position de (40) sur 
(9) est assuré par : 
 
- obstacle (38)  
 
Tx supprimée ; 
Tz supprimée. 

 
Et par : 
 
-adhérence (39) 

 
Ry supprimée. 

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 2 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Plan40 

Plan9 

1 
0 

1 

0 

1 
0 
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SYNTHÈSE 

Solution constructive 3 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 4 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 
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SYNTHÈSE 

Solution constructive 5 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

  

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 6 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 
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SYNTHÈSE 

Solution constructive 7 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

  

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 8 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 
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SYNTHÈSE 

Solution constructive 9 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

  

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 10 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 
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SYNTHÈSE 

Solution constructive 11 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

  

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 12 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 
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SYNTHÈSE 

Solution constructive 13 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

  

Représentation 

Indiquer et désigner 
ci-contre les 
surfaces en contact. 

Solution constructive 14 M.I.P D.D.Lib Réglages possibles M.A.P 

 

 

 
 
- Mouvement 
autorisé = 1 
 
-Mouvement 
interdit = 0 

 
 
 

 

Représentation 

 

 
 


